UNIVERSITETI PUBLIK I GJILANIT “KADRI ZEKA”
FAKULTETI I SHKENCAVE KOMPJUTERIKE
INXHINIERI SOFTUERIKE DHE WEB DIZAJN

Punim Diplome

Tema: Sistemi alarmues né bazé té distancés gjat
lévizjes

Mentori: Kandidatja:

Prof.Asoc.Dr.Ragmi Mustafa Albiné Kqiku

Gjilan, Shtator 2024






UNIVERSITETI PUBLIK | GJILANIT “KADRI ZEKA”
FAKULTETI | SHKENCAVE KOMPJUTERIKE
INXHINIERI SOFTUERIKE DHE WEB DIZAJN

PUNIM DIPLOME

Lénda:

Titulli i punimit:
Emri dhe Mbiemri:
Statusi i studentit:
Numri i amzés:
Niveli i studimeve:

Drejtimi:

Programi i studimit:

Mentori i punimit:

Inxhinieri Softuerike

“Sistemi alarmues né bazé té distancés gjat lévizjes”
Albiné Kqiku

| rregullt

20071003

Bacelor

Fakulteti i Shkencave Kompjuterike

Inxhinieri Softuerike dhe Web Dizajn

Prof. Asoc. Dr. Ragmi Mustafa

Gjilan, 2024



Deklarata

Unég, Albin€ Kqiku, studente né Universitetin “Kadri Zeka” né Gjilan, né Departamentin e Shkencave
Kompjuterike, Drejtimi SEW (Software Engineering and Web Design - Inxhinieri Softuerike dhe Dizajn
Web), me numér t€ ID-sé&: 20071003, deklaroj se ky diplomim pérfagéson punén time origjinale té&
zhvilluar gjat€ viteve t€ studimeve dhe pérvojave praktike né projekte t€ ndryshme akademike. Jam
pérgjegjése e vetme pér pérmbajtjen e kétij punimi, dhe siguroj qé€ &shté pérgatitur ekskluzivisht nga uné,
pa pérdorimin e materialeve t€ paautorizuara apo ndonjé pérmbajtjeje t€ huaj. Punimi nuk &sht€ dorézuar
apo prezantuar mé paré né asnjé institucion tjetér dhe nuk &shté publikuar n€ asnjé platformé tjetér.
Gjithashtu, gjaté hartimit té tij kam ndjekur t€ gjitha standardet e etikés akademike, duke referuar dhe
cituar té gjitha burimet e pérdorura sipas rregullave té t€ drejtave t€ autorit. Lista e referencave éshté

pérgatitur né pérputhje me normat akademike pér t€ siguruar kredibilitetin e burimeve té pérdorura.



FALENDERIMET

Para s€ gjithash, dua té shpreh mirénjohjen time té€ sinqert€ ndaj prindérve dhe familjes sime. Pa
mbéshtetjen, sakrificat dhe dashuring e tyre t€ pakushtézuar, arritjet e mia akademike dhe personale nuk
do té ishin t€ mundura. Pérkushtimi dhe motivimi qé¢ mé kané dhéné mé kané ndihmuar té pérballoj ¢do

sfidé dhe t€ arrij géllimet e mia.

Gjithashtu, shpreh falénderimet e mia t€ veganta pér mentorin tim, Prof. Asoc. Dr. Ragmi Mustafa, i cili
ka ofruar njé udhéheqje t€ ¢muar shkencore dhe metodologjike gjaté gjithé procesit t€ punimit té
diplomés. Udhézimet e tij t& vlefshme dhe mbéshtetja e vazhdueshme kané luajtur njé rol ky¢ né

pérfundimin me sukses té kétij projekti.

Ky sukses €shté rezultat i pérpjekjeve t€ pérbashkéta té familjes sime dhe mentorit tim, t€ ciléve u jam

thell€sisht mirénjohése!



Abstrakt

Mikrokontrollerat po pérdoren gjithnjé€ e mé shumé né t€ gjitha aspektet e jetés moderne. Né projektin tim,
roli i tyre ka gené thelbésor né zhvillimin e nj€ sistemi t€ avancuar t€ alarmit me sensor ultrasonik pér té
siguruar mbrojtje kundér ndérhyrésve, duke pérmirésuar ndjeshém sigurin€ dhe reagimin ndaj situatave t&
rrezikshme.

Ky projekt pérgendrohet né krijimin e njé€ sistemi inteligjent t€ alarmit, i cili kombinon mikrokontrollerét
me nj€ sensor ultrasonik dhe njé alarm qé aktivizohet kur zbulohet nj€ 1€vizje e dyshimté. Sapo
identifikohet nd€rhyrési, sistemi aktivizon alarmin dhe njé aparat fotografik qé€ kap imazhe té ndérhyrésit.
Menjéheré pas késaj, njé€ email dérgohet n€ kohé reale, duke njoftuar pér pranin€ e njé ndérhyrési dhe
fotot e kapura ruhen né njé folder pér prova vizuale.

Qéllimi kryesor i kétij sistemi €sht€ t€ ofroj€ njé metod€ té thjeshté dhe t€ sigurt pér monitorimin e
hapésirave t& ndjeshme si shtépité, zyrat, depot dhe ¢cdo ambient tjetér qé kérkon mbrojtje ndaj
ndérhyrjeve té paautorizuara. Duke pérdorur sensorét ultrasoniké dhe teknologjin€ e mikrokontrolleréve,
sistemi €shté n€ gjendje t€ zbulojé Iévizje n€ distanca té ndryshme, duke siguruar njé pérgjigje t&
menjéhershme né rast se dikush hyn né perimetrin e mbrojtur.

Metoda e implementimit t€ kétij sistemi pérfshin pérdorimin e mikrokontrolleréve qé monitorojné
vazhdimisht zonén e caktuar dhe aktivizojné alarmet n€ kohé reale. Fotot ¢ ndérhyrésve kapen
automatikisht dhe njé mesazh dérgohet n€ email, duke ofruar njoftime t&€ menjéhershme pér pronarét ose
stafin e sigurisé. Ky mekaniz€m i zgjuar pérmiréson kontrollin dhe siguriné€ n€ hapésira t€ ndjeshme duke
minimizuar mundé€siné e hyrjeve té paautorizuara.

Pérfundimet e kétij projekti do t€ ofrojné nj€ zgjidhje efikase dhe té besueshme pér mbrojtjen e
ambienteve ndaj ndérhyrjeve. Sistemi i alarmit me ultrasonik dhe dérgimi automatik i njoftimeve pérmes
email-it ofron nj€ nivel té lart€ sigurie dhe mund té€ pérdoret né€ shumé aplikime, nga shtépité private deri
te bizneset dhe zyrat qé kan€ nevojé€ pér mbrojtje t€ shtuar.



Abstract

Microcontrollers are being followed more and more in all aspects of modern life. At the right time, their
role has been in an advanced alarm system with an ultrasonic sensor to protect against intruders, ensuring
safety and responding to potential situations.

This project focuses on an intelligent alarm system that combines microcontrollers with an ultrasonic
sensor and an alarm that activates when suspicious movement is detected. As soon as the intruder
identities, the system activates the alarm and a camera that captures the image of the intruder.
Immediately afterwards, an email is sent in real time, notifying of the presence of an intruder, and the
captured photos are stored in a folder for visual evidence.

The main basis of the system of a safe and secure device for the sensitive monitoring of the home, offices,
any other environment that requires protection against is unsecured. Duke ultrasonic sensors and
microcontroller technology of the system is able to detect movement at different distances, staying in
response to a person in their perimeter.

Implementation method of various microcontroller systems that monitor control control and trigger
alarms in real time. Photos of intruders are automatically captured and a message is sent to the email,
receiving notifications for the owners or staff of the companies. This mechanism enhances control and
security in sensitivity while minimizing unauthorized access.

The end of the project will have an efficient and reliable solution for the protection of the environment to
them. The ultrasonic alarm system and automatic email notification provides a high level of security and
can be used in many applications, from private homes to businesses and offices that need constant
protection.
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Kapitulli I

1. Hyrje

Sistemi i alarmit ésht€ njé zgjidhje e avancuar dhe efikase p&r mbrojtjen ¢ ambienteve t€ ndjeshme, duke
kombinuar sensorét ultrasoniké me mikrokontrollerét pér t€ identifikuar dhe reaguar ndaj ndérhyrjeve. Ky
sistem, 1 bazuar n€ zbulimin e 1€vizjes, pérdor sensoré ultrasoniké pér t€ identifikuar ndérhyrésit dhe pér
té aktivizuar njé€ alarm paralajmérues pér rrezikun e mundshém. N& t€ njéjtén kohé, njé aparat fotografik
kap imazhe t&€ ndérhyrésit dhe i dérgon nj€ email pér t€ njoftuar ngjarjen né€ kohé reale.

Njé aspekt thelb&sor i kétij projekti €shté analiza e efikasitetit dhe pérparésive q€ ky sistem sjell né
sigurin€ praktike. Ai ofron njé€ zgjidhje té€ besueshme pér mbrojtjen e ambienteve t€ ndjeshme, duke
siguruar njé pérgjigje t€ shpejté dhe t€ automatizuar kur zbulohet njé ndérhyrje. Integrimi i
mikrokontrolleréve dhe teknologjisé sé sensor€ve ultrasoniké mundéson njé zbulim té shpejté€ dhe té sakté
té 1€vizjes, duke ofruar njé sistem alarmi qé €sht€ i lehté pér t'u pérdorur dhe i besueshém pér pérdoruesit.

Ky projekt synon té z€vendésojé metodat tradicionale té alarmit, duke ofruar nj€ nivel mé t€ lart€ sigurie
dhe efikasiteti n€ monitorimin e hapésirave t€ ndryshme. Sistemi i zhvilluar mund t€ personalizohet pér
nevoja té ndryshme sigurie, duke u béré njé zgjidhje e adaptueshme pér ambiente t€ tilla si shtépité,
bizneset, zyrat dhe depot.

Né pérfundim, ky projekt ofron njé perspektivé té re mbi avantazhet dhe sfidat ¢ implementimit t€ njé
sistemi t€ avancuar alarmi me sensoré€ ultrasoniké. Duke u pérgendruar né pérmirésimin e siguris€ dhe
lehtésiné e p&rdorimit, ai kontribuon né fushén e inxhinieris€ s€ siguris€¢ dhe monitorimit. Njé analiz€ e
thelluar e pérfitimeve dhe sfidave t€ kétij sistemi do té b&het pér té kuptuar mé€ miré se si teknologjité e
pérdorura mund t€ kontribuojné né€ siguri dhe mbrojtjen e t&€ dhénave n€ ambiente t€ ndryshme.

Aspektet e sigurisé jané thelb&sore né kété projekt, pasi sistemi synon té parandalojé hyrjen e paautorizuar
dhe t€ ofroj€ njé€ mekaniz€m té& shpejté reagimi ndaj ¢do ndérhyrjeje. Nj&€ shqyrtim i hollésishém i
teknologjisé s€ mikrokontrolleréve dhe sensoréve ultrasoniké do t€ béhet pér t€ identifikuar sfidat e
mundshme dhe ményrat pér t'i adresuar ato, duke siguruar njé sistem sa mé té sigurt dhe efikas pér
mbrojtjen e ambienteve t€ ndjeshme.



1.1 Qéllimi i projektit

Qéllimi 1 kétij projekti éshté zhvillimi i1 nj€ sistemi sigurie inteligjent, i cili pérfshin teknologji t€ avancuar
pér mbikéqyrje dhe reagim ndaj incidenteve. Ky sistem integron nj€ sensor ultrasonik pér matjen e
distancés, njé tastier€ pér menaxhimin e fjalékalimeve, si dhe nj€ aplikacion t€ vizualizimit té zhvilluar né
Processing. Ai €shté i dizajnuar pér t€ detektuar praniné e objekteve né aférsi dhe pér t€ aktivizuar alarme,
duke ofruar késhtu nj€ nivel shtesé t€ sigurisé pér mjedisin.

Ky sistem i avancuar lejon pérdoruesit t€ menaxhojné lehtésisht fjalékalimet pér aktivizimin dhe
caktivizimin e alarmit, duke ofruar njé mekanizé€m té thjeshté, por efikas, pér t€ mbrojtur pronén e tyre.
Pérdoruesit mund t€ vendosin dhe ndryshojné fjalékalimet sipas nevojé€s, duke siguruar njé kontroll té
ploté mbi sistemin e sigurisé.

Kur sensorét detektojné njé€ objekt brenda njé distancé t€ caktuar, alarmi aktivizohet automatikisht, duke
krijuar nj€ situaté t&€ menjéhershme t€ reagimit. Njé pamje e gjallé video kapet n€ at€ moment pér t&
dokumentuar ngjarjet, duke siguruar prova t€ vlefshme né rast t€ incidenteve. Kjo funksionalitet ndihmon
pronarét t€ monitorojné dhe rishikojné ¢do aktivitet t€ dyshimt€ q€ mund t€ ndodhé€ n€ pronén e tyre.

Pér mé tepér, sistemi éshté i pajisur me teknologjin€ e komunikimit me email. Né& rast t€ aktivizimit t&
alarmit, nj& njoftim i menjéhershém dérgohet né adresén e emailit té pérdoruesit, duke pérfshiré njé foto
té& marré€ nga kamera e sistemit. Kjo siguron q€ pronari t€ jet€ informuar menjéheré pé€r ndonjé aktivitet t&
dyshimté dhe t’i japé¢ mundésing pér té vepruar n€ kohé.

Pérmes kétij integrimi t€ teknologjive t€ videove dhe komunikimit, ky projekt ofron njé zgjidhje t€ ploté
pér mbik&qyrjen dhe reagimin ndaj incidenteve, duke kontribuar né njé mjedis mé té sigurt dhe mé té
mbrojtur. Ai €shté i dizajnuar pér t’u pérshtatur n€ aplikacione t€ ndryshme, nga shtépité inteligjente deri
te zyrat dhe hapésirat publike, duke ofruar njé nivel t€ ri sigurie dhe getésie pér pérdoruesit.
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1.2 Objektivat e punimit

Objektivat e kétij punimi jané t€ qarta dhe t€ fokusuara, me qéllim t€ zhvillimit t€ njé sistemi sigurie
inteligjent q€ p€rmbush nevojat e pérdoruesve pér mbrojtje dhe mbik&qyrje efektive. M€ poshté jané
paragqitur disa nga objektivat kryesore:

Zhvillimi i Sistemit té Sigurisé: Krijimi i njé sistemi t€ integruar q€ pérfshin sensoré ultrasoniké
dhe pajisje té tjera pér t&€ monitoruar ambientin dhe pér t€ detektuar praniné e objekteve né aférsi.

Implementimi i Menaxhimit té Fjalékalimeve: Dizajnimi i nj€ interfece pérdoruesi qé€ lejon
menaxhimin e lehté t€ fjal€kalimeve pér aktivizimin dhe ¢aktivizimin e alarmit, duke ofruar njé
nivel t€ larté t€ siguris€ pér pérdoruesit.

Dokumentimi i Ngjarjeve: Krijimi i njé mekanizmi qé kap pamje imazhe né rastin e aktivizimit
té alarmit, duke siguruar prova té vlefshme pér rishikim dhe analiz€ t€ ngjarjeve.

Njoftimi né Kohé Reale: Zhvillimi i njé funksionaliteti pér dérgimin e njoftimeve né email pér
pérdoruesit, duke i informuar ata pér ¢do aktivizim t€ alarmit dhe duke ofruar informacion t&
rénd€sishém pér situatat e sigurisé.

Pérmirésimi i Sigurisé sé Ambientit: Duke kombinuar teknologjit€ e mbikéqyrjes dhe
komunikimit, qéllimi éshté té kontribuoni né krijimin e njé ambienti mé t€ sigurt dhe mé t&
mbrojtur pér individét dhe pronat e tyre.

Testimi dhe Verifikimi i Sistemit: Realizimi i testeve t€ ndryshme pér t€ siguruar funksionimin
efikas dhe t€ besueshém té sistemit, pér t€ garantuar q€ ai pérmbush standardet e sigurisé dhe
kérkesat e pérdoruesve.

Dokumentimi dhe Réndésia e Projektit: Hartimi i njé dokumentacioni té ploté qé pérshkruan
procesin e zhvillimit, zgjidhjet teknologjike té pérdorura dhe réndé€siné e kétij sistemi pér
pérdoruesit dhe shoqériné né pérgjithési.

Kéto objektiva shérbejné si nj€ udhérréfyes gjaté zhvillimit t€ projektit, duke siguruar qé ¢do hap té jeté i

orientuar drejt arritjes s€ njé€ sistemi t€ géndrueshém, t€ besueshém dhe t€ efektshém pér mbikéqyrje dhe
siguri.
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1.3 Réndésia e punimit

Ky punim ka nj€ réndési té veganté n€ kontekstin e siguris€ dhe mbik&qyrjes n€ ambientet ¢ jetesés dhe
punés. Disa nga aspektet kryesore q€ theksojné rénd€siné e kétij projekti jané:

Rritja e Sigurisé Personale: N¢ njé boté€ ku rreziku i incidenteve t€ siguris€ €shté né rritje, njé
sistem i avancuar sigurie si ky ofron njé mbrojtje té shtuar pér individét dhe pronat e tyre.
Pérdoruesit mund t€ ndihen mé té sigurt duke ditur se kané njé mekanizém t€ besueshém pér té
monitoruar ambientin e tyre.

Reagim i Shpejté ndaj Situatave té Rrezikshme: Aktivizimi i menjéhershém i alarmit dhe
dokumentimi i ngjarjeve sigurojné qé pérdoruesit t&€ mund t€ reagojné shpejt né€ rast t€ incidenteve.
Kjo ndihmon né parandalimin e démeve mé t€ médha dhe ndihmon autoritetet né hetimin e
situatave t€ sigurisg.

Zhvillimi i Teknologjive Inteligjente: Ky projekt kontribuon né€ avancimin e teknologjisé sé
mbikéqyrjes, duke integruar sensoré dhe aplikacione g€ lejojné nj€ nivel té ri t€ inteligjencés né
sistemet e siguris€. Kjo ndihmon né€ promovimin e inovacioneve dhe pérmirésimin e metodave
ekzistuese t€ mbikéqyrjes.

Lehtésimi i Menaxhimit té Sigurisé: Me njé sistem t€ thjeshté pé€r menaxhimin e fjalékalimeve
dhe aktivizimin e alarmit, ky projekt leht€son procesin e siguris€ pér pérdoruesit, duke i dhéné
atyre kontroll mé t€ madh mbi mbrojtjen e pronave té tyre.

Edukimi dhe Ndérgjegjésimi: Pérmes dokumentimit dhe promovimit t€ kétij projekti, krijohet
njé mundési pér edukimin e pérdoruesve dhe shoqéris€ mbi réndésiné e teknologjis€ né siguriné
personale dhe mbikéqyrjen e ambientit.

Integrimi i Teknologjive té Reja: Ky sistem nuk €shté vetém njé zgjidhje pér siguri, por
gjithashtu nj€ platformé pér t€ eksploruar dhe integruar teknologjité e reja si videon, sensorét
inteligjenté dhe komunikimin né kohé reale, duke krijuar mundési pér zhvillime t& ardhshme.

Kontributi né Shéndetin dhe Miréqenien e Komunitetit: Njé ambient i sigurt €shté thelbésor
pér shéndetin dhe miréqenien e komunitetit. Duke ofruar njé zgjidhje té till€, ky projekt ndihmon
né krijimin e njé ambienti mé t&€ sigurt pér té gjithé, duke kontribuar né njé shoqéri mé t€ qeté dhe
mé té mbrojtur.

Késhtu, réndésia e kétij punimi shtrihet pértej zhvillimit té nj€ sistemi té€ thjeshté sigurie; ajo ndikon né

krijimin e njé€ ambienti mé t€ sigurt, inkurajon inovacionin dhe rrit ndérgjegjésimin pér réndésiné e
mbrojtjes personale dhe kolektive.
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Kapitulli 11

2.Shqyrtimi i literatures

2.1 Perkufizimi i Sistemi alarmues né bazé té distancés gjat l1évizjes

Sistemet alarmuese qé pérdorin sensor€ ultrasoniké pérb&jné njé zgjidhje inovative dhe efektive pér
sigurimin ¢ ambienteve t€ ndjeshme. Kéto sisteme shfrytézojné valét ultrasonike pér t€ zbuluar lévizjen
né njé hapésiré t€ caktuar dhe pér té aktivizuar njé alarm né rast t€ ndérhyrjes.

1. Teknologjia e Sensoréve Ultrasoniké: Sensorét ultrasoniké funksionojné€ duke emetuar valé akustike
me frekuenceé té€ lartg, té cilat reflektohen nga objektet n€ aférsi. Kur njé€ objekt, si njé person, hyn né
fushén e zbulimit, valét e reflektuara kthehen né sensor, i cili e interpreton két€ si 1€vizje dhe aktivizon
sistemin alarm.

2. Avantazhet e Pérdorimit té Sensoréve Ultrasoniké:

e Zbulimi i Lévizjes me Saktési: Sensorét ultrasoniké ofrojné nj€ nivel té larté saktEsie né
identifikimin e 1€vizjeve t& objekteve, duke reduktuar rrezikun e alarmit t€ rremé.

o Aftésia pér té Punuar né Errésiré: Kéta sensoré funksionojné€ miré€ edhe né kushte t€ dobéta
ndri¢imi, duke e béré sistemin mé t€ besueshém.

e Shtrirja e Gjeré e Zbulimit: Sensorét kan€ njé fushé zbulimi t€ gjeré, duke lejuar monitorimin e
hapésirave t€ médha.

3. Integrimi me Mikrokontrollerét: Pé€rdorimi i mikrokontrolleréve né sistemet alarmuese lejon njé
menaxhim té avancuar dhe t&€ automatizuar t€ alarmit. Mikrokontrollerét mund t€ programohen pér té
interpretuar t€ dhénat e marra nga sensorét ultrasoniké dhe pér té aktivizuar alarmin ose pér té dérguar
njoftime né kohé reale pérmes email-it ose mesazheve.

4. Sistemi i Alarmit dhe Buzzer: Kur sensorét zbullojné€ 1évizjen, sistemi aktivizon nj€ alarm q&
paralajméron pér rrezikun. Kjo e bén sistemin t&€ menjéhershém dhe té efektshém, duke siguruar njé
reagim t€ shpejté ndaj ¢cdo ndérhyrjeje.Sistemi pérfshin gjithashtu njé aparat fotografik qé kap imazhe t&€
ndérhyrésve.

Pérfundimisht, sistemi alarmues q€ kombinon sensorét ultrasoniké me mikrokontrollerét ofron njé
zgjidhje té avancuar pér menaxhimin e siguris€, duke siguruar mbrojtje efektive dhe nj€ reagim té shpejté
ndaj situatave t€ rrezikshme. Kjo qasje moderne €shté njé hap pérpara né€ sigurimin e ambienteve té
ndjeshme, duke u pérgjigjur nevojave t€ kohés pér teknologji mé té avancuar n€ fushén e sigurisé.
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2.2 Arduino Uno

Arduino Uno &ésht€ njé bord mikrokontrollues i bazuar né ATmega328P. Ai éshté njé nga bordin mé té
njohura dhe t€ p€rdorura né projektet e elektronikes dhe programimit. Arduino Uno ka 14 piné
hyrése/dalése dixhitale (nga t€ cilat 6 mund té pérdoren si dalje PWM), 6 hyrje analoge, njé port serik
(UART), njé oscilator kristal 16 MHz, njé lidhje USB pér programim dhe fuqizim, njé fole rryme, njé
koké ICSP dhe nj€ buton rivendosjeje. Ai pérmban gjithcka qé€ nevojitet pér t€ mbéshtetur
mikrokontrolluesin; thjesht lidheni me njé kompjuter me njé kabllo USB ose fuqizoni me njé pérshtatés
AC-to-DC ose bateri pér té filluar. Arduino Uno &shté i pérputhshém me shumicén e mburojave t&
dizajnuara pér bordin Arduino.

Specifikat teknike:

e Mikrokontrollues: ATmega328P

e Tensioni i punés: 5V

e Tensioni i hyrjes (rekomanduar): 7-12V

e Tensioni i hyrjes (kufij): 6-20V

o Pinét dixhital té I/O: 14 (nga t€ cilat 6 ofrojné dalje PWM)
e Pinét e hyrjes analoge: 6

e Rryma DC pér njé pin té 1/0: 20 mA

¢ Rryma DC pér pinin 3.3V: 50 mA

e Memoria Flash: 32 KB, nga té cilat 0.5 KB p&rdoren nga bootloaderi
e SRAM:2 KB

« EEPROM: 1KB

e Shpejtésia e orés: 16 MHz

Arduino Uno éshté ideal pér projekte t€ thjeshta dhe t€ avancuara, duke ofruar nj€ platformé té lehté pér
t'u p€rdorur pér zhvillimin e aplikacioneve té ndryshme elektronike dhe robotike.

Fugqia

Arduino Uno mund té furnizohet me energji pérmes lidhjes USB ose me njé burim t€ jashtém energjie.
Burimi i energjis€ zgjidhet automatikisht. Furnizimi i jashtém (jo-USB) mund té vijé nga njé adapter AC-
né-DC (adapter muri) ose bateri. Adapteri mund té lidhet duke futur njé€ prizé me polaritet pozitiv né
gendér 2.1mm né prizén e energjis€ s€ bordin.

Pllaka mund t€ funksionojé me njé furnizim t€ jashtém prej 7 deri né€ 12 volt. Megjithaté, nése furnizohet

me mé pak se 7V, pin-i 5V mund t€ sigurojé mé pak se pes€ volt dhe bordi mund t€ jeté i pagéndrueshém.
Nése pérdoren mé shumé se 12V, rregullatori i tensionit mund t€ mbinxehet dhe t€ démtojé bordin.
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Pinet e energjisé jané si mé poshté:

VIN: Tensioni hyré€s né bordin Arduino kur pérdor njé burim t€ jashtém energjie. Ju mund t&€
furnizoni tension pérmes kétij pini, ose ta aksesoni at€ né€se furnizoni tension pérmes prizés sé
energjise.

5V: Furnizimi i rregulluar i energjisé qé€ pérdoret pér té furnizuar mikrokontrollerin dhe
komponentét e tjeré né bordin. Ky furnizim mund t€ vijé nga VIN pé€rmes njé rregullatori té

integruar, ose t€ furnizohet nga USB ose nj€ furnizim tjetér i rregulluar prej 5V.

3V3: Njé furnizim prej 3.3 voltésh i gjeneruar nga rregullatori i integruar. Rryma maksimale e
térhequr €shté 50 mA.

GND: Pinet e tokézimit.
Memoria:
Arduino Uno ka nj€ sasi t€ konsiderueshme memorieje pér njé mikrokontrollues, duke pérfshiré:

Memoria Flash: 32 KB (nga té cilat 0.5 KB jané té rezervuara pér bootloaderin). Memoria Flash
pérdoret pér t€ ruajtur kodin e programit (firmware) té ngarkuar né bord.

SRAM: 2 KB. SRAM-i éshté memorja e pérkohshme e pérdorur gjaté ekzekutimit té programit
pér té ruajtur t&€ dhénat e pérkohshme dhe variablat.

EEPROM: 1 KB. EEPROM-i &shté€ nj€ lloj memorieje q€ mund t€ ruajé t€ dhéna edhe kur
pajisja €shté fikur. Kjo éshté e dobishme pér ruajtjen e konfigurimeve ose t€ dhénave qé duhet té
ruhen nd€rmjet cikleve té energjisé.

Hyrja dhe dalja

Secili prej 14 pinave dixhitalé né Arduino Uno mund té pérdoret si hyrje ose dalje, duke pérdorur
funksionet pinMode(), digital Write(), dhe digitalRead(). Ata operojné me 5 volt. Cdo pin mund t&
siguroj€ ose marré njé maksimum prej 20 mA dhe ka nj€ rezistor t€ brendshém pull-up (i ¢'kycur si
parazgjedhje) prej 20-50 kOhms. Disa piné kané€ funksione t€ specializuara:

Serial: 0 (RX) dhe 1 (TX). Ké&ta piné pérdoren pér t€ marré (RX) dhe transmetuar (TX) t€ dhéna
seriale TTL. Pinét O dhe 1 jané gjithashtu t€ lidhur me pinét pérkatés té ¢ipit ATmegal 6U2 pér

komunikimin USB-né-serial.

Interruptet e Jashtme: 2 (interrupt 0) dhe 3 (interrupt 1). Kéta piné mund t€ konfigurohen pér té
shkaktuar nj€ ndérprerje né€ njé ngjarje té caktuar (ndryshim niveli ose rénie né nivel).
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PWM: 3 deri né 11. Sigurojné dalje PWM 8-bit me funksionin analogWrite().

SPI: 10 (SS), 11 (MOSI), 12 (MISO), 13 (SCK). Kéta piné mbéshtesin komunikimin SPI, q&
pérdoret pér t€ ndérlidhur pajisje té tjera.

LED: 13. Kanjé LED t¢ integruar t€ lidhur me pinin dixhital 13. Kur pini éshté né vleré té
LARTE (HIGH), LED éshté ndezur; kur pini éshté né vleré t&¢ ULET (LOW), LED éshté fikur.

12C: 4 (SDA) dhe 5 (SCL). Mbéshtesin komunikimin 12C (TWI) duke pérdorur librarin€ Wire.

Hyrjet Analoge: Arduino Uno ka 6 hyrje analoge, secila prej té cilave ofron njé rezolucion prej 10 bitésh
(dmth. 1024 vlera t€ ndryshme). Ato matin nga toka deri né 5 volt, megjithaté &shté e mundur t&
ndryshohet fundi i sipérm i diapazonit t€ tyre duke p&rdorur pinin AREF dhe funksionin
analogReference().

Piné Té Tjeré:
AREF: Tensioni referencé pér hyrjet analoge. Pé€rdoret me analogReference().

Reset: Vendoseni kété linjé né vleré t& ULET (LOW) pér té rivendosur mikrokontrollerin.
Pérdoret zakonisht pér t€ shtuar njé buton rivendosjeje.

Komunikimi: Arduino Uno ofron mundési pér komunikim me njé kompjuter, njé Arduino tjetér, ose
mikro-kontrollues té tjeré. ATmega328P siguron njé UART pér komunikimin serial TTL (5V). Njé
ATmegal6U2 né bord kanalizon két€ UART pérmes USB dhe ofron njé port virtual COM pér softuerin
né€ kompjuter.

Softueri Arduino pérfshin njé monitor serial g€ lejon dérgimin dhe marrjen e t€ dhénave tekstuale nga dhe
né€ bord. LED-et RX dhe TX né bord do t€ ndizen gjaté transmetimit t€ t€ dhénave pérmes ¢ipit
ATmegal6U2 dhe lidhjes USB né kompjuter.

ATmega328P gjithashtu mbéshtet komunikimin 12C (TWI) dhe SPI. Softueri Arduino pérfshin njé
biblioteké Wire pér t& thjeshtuar pérdorimin e autobusit IC. Arduino Uno mund té programohet me
softuerin Arduino (disponues pér shkarkim). ATmega328P vjen i para-programuar me njé bootloader qé
lejon ngarkimin e kodit t€ ri pa nevojén pér njé programues té jashtém.

Arduino mund t€ perceptojé mjedisin duke marré input nga njé gamé e gjeré sensorésh dhe mund té
ndikojé né ambientin e tij duke kontrolluar dritat, motorét dhe aktoré t€ tjeré. Mikrokontrolleri n€ bord
programohet duke pérdorur gjuhén e programimit Arduino dhe mjedisin e zhvillimit Arduino. Projektet
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Arduino mund t€ jen€ té pavarura ose mund t€ komunikojné me softuerin qé€ ekzekutohet n€ njé
kompjuter (p.sh. Flash, Processing, MaxMSP).

Figure 1 Pajisja Arduino Uno

2.3 4X4 Matrix Keyboard

Tastiera 4x4 éshté njé komponent thelb€sor né sistemet e elektronikes dhe robotikés, duke ofruar njé
ményré t€ thjesht€ pér té futur komanda dhe informacion. Ajo éshté projektuar pér té lehtésuar
komunikimin midis pérdoruesit dhe pajisjeve elektronike, duke u pérdorur gjerésisht né projekte hobi dhe
aplikacione profesionale.

Tastiera pérb€het nga njé grumbull butonash g€ organizohen né njé matricé€ 4x4, e cila pérfshin gjithsej 16
butona. Kjo strukturé lejon qé pérdoruesit t&€ béjné zgjedhje dhe t€ dérgojné komanda pérmes njé sistemit
té thjeshté dhe intuitiv. Kur njé buton shtypet, ajo krijon njé€ sinjal q€ pércakton kombinimin e rreshtit dhe
kolonés, duke lejuar njohjen e sakté t€ komandés.

Avantazhet e Tastierés 4x4 :
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1. Lehtési né Pérdorim: Dizajni i thjeshté dhe intuitiv bén qé pérdoruesit t€ mund t&é navigojné
lehtésisht mes opsioneve.

2. Kompatibilitet i Gjeré: Mund té pérdoret né projekte té ndryshme, pérfshiré robotiké,
elektronika, dhe sistemet e kontrollit t€ automatizuar.

3. Hapésiré e Kufizuar: E pérshtatshme pér aplikacione qé kérkojné njé zgjidhje té vogél dhe
efikase, duke kursyer hapésirén.

==)(=)(e)
BEEB8>E

[~ ) (=] (=]
B&EE

Figure 2 Pajisja 4X4 Matrix Keyboard

Pérdorime té¢ Mundshme :
Tastiera 4x4 mund té pérdoret né€ njé gamé t€ gjeré aplikacionesh, pérfshiré:

¢ Kontrolli i Robotéve: Pérdoret pér t€ dérguar komanda t€ ndryshme pér 1évizjen e robotéve.
e Sistemet e Sigurisé: Mund t€ shérbejé si njé kod pér aktivizimin ose deaktivizimin e sistemeve té

alarmit.
e Projekte DIY: E njohur né komunitetin e hobistéve pér aplikacione t€ ndryshme, nga lodrat deri

te pajisjet e avancuara.
Tastiera 4x4 €shté njé mjet i fugishém pér ¢do projekt g€ kérkon ndérveprim té thjeshté me pérdoruesin.

Ajo ofron nj€ zgjidhje efektive dhe funksionale pér njé gamé t€ gjer€ aplikacionesh, duke e béré até njé
zgjedhje té popullarizuar n€ fushén e elektronikes dhe robotikés.
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Pinét e 4X4 Matrix Keyboard

Njé tastieré 4x4 pérbéhet nga 16 celésa té organizuar né njé rrjeté prej 4 rreshtash dhe 4 kolonash. Cdo
shtypje celési lidh nj€ rresht té caktuar me nj€ koloné té caktuar.

Konfigurimi i Pinéve:
Pérmbledhja e Pinéve:

1. Totaliipinéve: 8 (4 pér rreshtat dhe 4 pér kolonat).
2. Pinét e Rreshtave: Lidhen me pinét hyrés t€ mikro-kontrollerit.
3. Pinét e Kolonave: Lidhen me pinét dalés té mikro-kontrollerit.

Hartimi i Pinéve:
Pinét e Rreshtave:

1. Rreshtil (R1)
2. Rreshti 2 (R2)
3. Rreshti 3 (R3)
4. Rreshti 4 (R4)

Pinét e Kolonave:

1. Kolona 1 (C1)
2. Kolona 2 (C2)
3. Kolona 3 (C3)
4. Kolona4 (C4)

Zbulimi i Shtypjes sé Celésit

Procesi i Skandimit:

1. Vendosni té gjitha pinét e kolonave né LOW (toké).
2. Vendosni njé pin té rreshtit HIGH njéherésh (R1, R2, R3, R4).
3. Kontrolloni pinét e kolonave pér té paré cilat jané LOW.
4. Nése njé pin kolone lexon LOW ndérsa njé pin rreshti éshté HIGH, gelési pérkatés éshté
shtypur.
Shembull:

Nése vendosni R1 HIGH dhe C1 lexon LOW, atéheré ¢el€si né Rreshtin 1, Kolona 1 &shté
shtypur.
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Shembuj t€ Lidhjeve:

o Lidheni pinét e rreshtave (R1, R2, R3, R4) me pinét digjital€ hyrés té mikro-kontrollerit.

e Lidheni pinét e kolonave (C1, C2, C3, C4) me pinét digjitalé dalés té mikro-kontrollerit.

¢ Kjo konfigurim lejon njé ményré té thjeshté pér t€ zbuluar se cili ¢elés éshté shtypur bazuar né
rreshtat dhe kolonat e aktivizuara.

1 2 3 A
‘[—O o l O L= L O O— | O [
4 5 6 B

Q
——
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—
0
0
0

P
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o

R2
R3
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Q2
a
|C4 —

—
[= =

Figure 3 Pinét e 4X4 Matrix Keyboard

2.4 UltraSonic Sensor

Sensorét ultrasoniké pérdoren gjerésisht né aplikacione pér matjen e distancave dhe zbulimin e
objektiveve. Ata funksionojné duke dérguar val€ ultrasonike dhe duke matur kohén qé i nevojitet valés
pér t'u reflektuar pas nj€ objekti dhe pér t'u kthyer te sensori. Kjo informacion lejon llogaritjen e distancés
midis sensorit dhe objektit.

Sensorét ultrasoniké pérbéhen nga dy komponent€ kryesoré: njé€ transmetues dhe njé marrés.
Transmetuesi dérgon njé valé ultrasonike me frekuencg t€ lart€ (zakonisht rreth 40 kHz), e cila pas
reflektimit nga nj€ objekt, rikthehet te marrési. Koha qé merr vala pér t€ béré kété udhétim pérdoret pér t&
llogaritur distancén.
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Sensorét ultrasoniké jané pajisje t€ njohura pér matjen e distancave pérmes valéve ultrasonike. Disa
karakteristika kyce p&rfshijné:

Modaliteti i Punés: Pérdorin val€ ultrasonike pér t€ matur distancén nga objekti.

Rangimi i Distancés: Mund t€ masin distanca nga disa centimetra deri n€ disa metra, n€ varési té
modelit.

Saktésia: Saktési e lart€ n€ matje, zakonisht brenda disa milimetrave.

Konsumi i Energjisé: Konsum i ulét energjie, duke i bér€ t€ pérshtatshém pér pérdorim né
pajisje portative.

Kohézgjatja e Pulsit: Shpejtési e lart€ e matjes, e cila mund t€ arrihet né disa milisekonda.
Pérdorimi né Ambient té Ndryshém: Mund t€ funksionojn€ mir€ né€ kushte t& ndryshme
ambientale, pérfshir€ ndrigimin e ulét.

Sensorét ultrasoniké funksionojné duke dérguar njé impuls t€ valéve ultrasonike dhe duke matur kohén qé
i duhet kétij impuls t€ kthehet pas, pasi reflektohet nga njé€ objekt. Procesi pérfshin kéto hapa:

b=

Dérgimi i Valéve: Sensori dérgon njé impuls ultrasonik.
Reflektimi: Impulsi godet objektin dhe reflektohet pérséri né sensor.
Matja e Kohés: Sensori mat kohén g€ i duhet impulsit t€ kthehet.

Llogaritja e Distancés: Duke ditur shpejt€siné e valéve ultrasonike, distanca mund té llogaritet
me formulén:

Distanca=Koha e rikthimit X Shpejtésia e z&rit / 2

Shpejtésia e z€rit né ajér €shté rreth 343 metra pér sekondg.
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Figure 4 Pajisja UltraSonic Sensor

Diagrami i Pinéve té UltraSonic Sensor

Sensorét ultrasoniké zakonisht kané katér piné:

1. VCC: Ky pin lidhet me furnizimin me energji (zakonisht 5V).
Trig: Ky pin pérdoret pér t€ dérguar sinjalin pér t€ aktivizuar sensorin. Nj& pulsi prej t€ paktén 10
mikrosekondash né kété pin do t€ nxis€ sensorin t€ dérgojé valét ultrasonike.

3. Echo: Ky pin kthen kohén e rikthimit té valés ultrasonike. Ai do té japé njé sinjal t& larté pér aq
kohé sa zgjat koha e rikthimit.

4. GND: Ky pin lidhet me tokén (GND) t€ sistemit.
Sensorét ultrasoniké pérdoren gjerésisht né:
¢ Robotiké: Pér navigimin dhe shmangien e pengesave.
e Automjete autonome: Pér zbulimin e objekteve dhe matjen e distancave.

¢ Sistemet e sigurisé: Si detektoré té 1€vizjes.
¢ Sistemet e parkimit: Pér ndihmén né parkimin e automjeteve.
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Sensorét ultrasoniké jané nj€ zgjidhje efikase dhe e besueshme pér matjen e distancave, duke ofruar
saktési dhe performanceé té larté né shumé aplikacione.

RECEIVER <

= Reflected signal

TRANSMITTER

Echo } |
Distance

Object

Original signal

Figure ;5 Pinét e UltraSonic Sensor
Funksionimi i Pins té€ Sensoréve Ultrasonikeé :
VCC (Furnizimi):

Ky pin &shté pérgjegjés pér sigurimin e energjis¢ elektrike pér sensorin. Pérdoret pér t€ lidhur
sensorin me nj€ burim energjie, zakonisht 5V, duke siguruar késhtu funksionimin e tij
optimal. Pa kété lidhje, sensori nuk do t€ funksionojé.

Trig (Pini i Aktivizimit):

Ky pin ka njé rol ky¢ né€ aktivizimin e sensorit pér t€ dérguar impulsin ultrasonik. Kur ky pin
merr njé sinjal té lart€ (zakonisht njé impuls prej 10 mikrosekondash), ai aktivizon sensorin
pér té dérguar valét ultrasonike n€ mjedis. Kjo &shté njé fazé e réndésishme q€ nénkupton
fillimin e matjes sé€ distanceés.

Echo (Pini i Reflektimit):

Ky pin &shté pérgjegjés pér marrjen e sinjalit t€ kthyer nga objekti q€ reflekton valét
ultrasonike. Kur valét e dé€rguara godasin njé objekt dhe kthehen, koha g€ kalon deri sa sinjali
té arrijé pérséri né€ sensor matet. Kjo kohé e reflektimit pérdoret pér t€ llogaritur distancén
nga objekti, duke u bazuar né formulén e shpejtésisé sé zérit.

GND (Toké):

Ky pin &éshtg i rénd€sishém pér pérfundimin e qarkut elektrik. Ai lidhet me tokén e burimit t&
energjis€, duke siguruar njé referencé t€ qéndrueshme pér tensionin. Pa nj€ lidhje t€ sakté né
toké, funksionimi i sensorit do t€ ishte i pagéndrueshém, duke shkaktuar gabime n€ matje.

Ky sistem pinésh i sensoréve ultrasoniké leht€son lidhjen dhe komunikimin me mikroprogesorét, duke i
mundésuar atyre t€ kryejné€ matje t€ sakta t€ distancave pér aplikacione t€ ndryshme, si p.sh. automatizimi
industrial, robotika dhe aplikacione té tjera né t€ cilat kérkohet monitorimi i distancés.

23



2.5 Led ,Resistor dhe Buzzer

Rezistoré : Kéta komponent€ jané thelbésoré pér menaxhimin e rrymés qé kalon pérmes LED-ve dhe
buzzer-it, duke parandaluar démtimin e tyre nga rryma e tepruar. Cdo rezistor ofron mbrojtje dhe stabilitet
né qarkun elektrik, duke garantuar g€ komponentét t€ funksionojné n€ ményré té sigurt. Rezistorét
ndihmojné gjithashtu né€ ruajtjen e nj€ tensioni t&€ duhur, duke lejuar q¢ LED dhe buzzer-i t€ punojn€ me
efikasitet maksimal.

LED i Kuq: Ky LED emeton drité té kuge dhe €shté njé mjet efektiv pér sinjalizim vizual. Ai €shté i
pérshtatshém pér situata ku ésht€ e nevojshme té tregohet nj€ gjendje e caktuar, si aktivizimi i alarmit ose
statusi i1 funksionit t€ njé pajisjeje. Ndricimi i LED-it ofron njé ményré t€ thjeshté dhe t€ shpejté pér t'i
béré pérdoruesit té vetédijshém pér ndryshimet né gjendjen e sistemit.

Buzzer: Ky komponent ka aftésin€ t€ prodhojé tinguj dhe &shté i pérshtatshém pér sinjalizim akustik.
Pérdoret shpesh pér t€ térhequr vémendjen e pérdoruesit né situata té ndryshme, si alarmet e sigurisé€ ose
njoftimet e veganta. Buzzer-i ofron njé€ sinjal t€ fort€ dhe t€ qarté q€ éshté i leht€ pér t'u dégjuar, duke e
béré até t€ dobishém né ambientet me zhurmé.

Funksionimi i Komponentéve:

Rezistorét:
Rregullojné rrymén qé kalon né LED dhe buzzer. Cdo rezistor éshté i dizajnuar pér t€ mbajtur
rrymén brenda njé kufiri t€ sigurt, duke parandaluar démtimin e komponentéve nga rryma e
tepért. Pé€rdorimi i duhur i rezistoréve €shté i réndésishém pér té arritur performancén
optimale té qarkut.

LED i Kuq:
Aktivizohet nga njé sinjal elektrik. Kur rryma kalon pérmes LED-it, ai ndrigon, duke ofruar
nj€ informacion vizual t€ menjéhershém. Ky proces ndihmohet nga rezistori, i cili garanton
q¢ LED-i t&€ marré€ sasiné e duhur t€ rrymés pér t€ funksionuar pa probleme. LED-i i kuq

€shté i lehté pér t'u integruar né njé qark dhe ofron njé sinjal té qarté qé €shté i dukshém edhe
né€ kushte t€ erréta.

Buzzer:
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Aktivizohet gjithashtu nga njé€ sinjal elektrik. Nj€ rrymé e pércaktuar e dérguar n€ buzzer bén
q¢€ ai té prodhojé tinguj t€ ndryshém, q€ mund t€ pérdoren pér sinjalizim. Pé€rdorimi i njé
rezistori ndihmon né kontrollimin e intensitetit t€ z&€rit dhe rrymés g€ kalon pérmes buzzer-it,
duke garantuar qé ai té funksionojé brenda parametrave té siguris€. Buzzer-i éshté gjithashtu i
lehté pér t'u instaluar dhe mund té konfigurohet pér té€ prodhuar variacione t€ ndryshme t&
tingujve, né varési t€ nevojave t€ projektit.

Pérdorimi né Projekte :

Kombinimi i kétyre komponentéve krijon nj€ sistem efektiv sinjalizimi, duke ofruar mundési té€ shumta
aplikimi:

Sistemet e Sigurisé: LED-i i kuqg mund t€ ndrigohet pér té treguar aktivizimin e alarmit, ndérsa
buzzer-i prodhon njé tingull alarmi pér t€ paralajméruar pérdoruesit.

Monitorimi i Statusit: Pérdorimi i LED-it dhe buzzer-it s€ bashku mund t€ sinjalizojé gjendje té
ndryshme né pajisje t& ndryshme, duke ofruar njé ményr€ té€ leht€ pér t'u ndjekur funksionimi i
tyre.

Projekte Edukative: Ky kombinim éshté ideal pér studentét g€ mésojné rreth elektronike dhe
qarkut, duke ofruar njé shembull praktik t€ si funksionojn€ komponentét né harmoni.

Figure 6 Pajisjet Led, Resistor dhe Buzzer
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2.5 Jumper Wire

Kabllot jumper jané komponente thelbésore né prototipimin e elektronikés, té pérbéré nga kabllo té
thjeshta me pini konektues né t& dyja skajet. Ato shérbejné pér t€ lidhur dy pika pa nevojén pér saldim,
duke mundésuar modifikimin e shpejté dhe té lehté t€ qarqeve. Zakonisht pérdoren né kombinim me
breadboard-e dhe mjete té tjera prototipimi, kabllot jumper ofrojné njé dizajn fleksibél dhe té
rregullueshém té qarqeve.

Cfaré Do Té Thoté Ngjyrat?

Kabllot jumper jané t€ disponueshme né njé gamé ngjyrash, dhe megjith€se ato nuk kané€ njé kuptim t&
veganté funksional, ngjyrat mund té pérdoren pér té€ organizuar lidhjet né ményré mé efektive.

¢ E Kugqe: Pérdoret zakonisht pér lidhjet e energjisé.

o E Zezé: Pérdoret shpesh pér lidhjet e tokés.

e E Gjelbér: Mund t€ pérdoret pér sinjale ose komunikim.

e E Bardhé ose E Kalter: Zakonisht pérdoren pér lidhje t€ tjera t€ pérgjithshme.

Pér shembull, njé kabllo jumper e kuqe éshté teknikisht e njé&jté me njé kabllo t& zezé né aspektin e
funksionit. Megjithaté, ngjyrat mund té pérdoren né ményré strategjike pér té dalluar llojet e ndryshme té
lidhjeve; pér shembull, ngjyrat e ndryshme mund t€ ndihmojné né€ identifikimin e lidhjeve t€ energjis€ nga
ato té tokés. Kjo ndihmon né organizimin dhe diagnostikimin mé t€ lehté té qarqeve, duke e béré punén
mé efikase dhe t€ qarté pér pérdoruesit.

Figure 7 Jumper Wire
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Llojet e Kabllove Jumper

Kabllot jumper jané t€ domosdoshme né prototipimin e elektronikés dhe vijné né tre lloje kryesore, té
dalluara nga konektuesit né t&€ dyja skajet:

Mashkull-Mashkull (Male-to-Male):

1. Pérshkrimi: Kéto kabllo kané pini né té dyja skajet, duke lejuar g€ ato té lidhen direkt
me socket ose header.

2. Pérdorimi: Kabllot jumper mashkull-mashkull jané mé t¢ zakonshmet dhe pérdoren
zakonisht pér t€ lidhur dy porte né njé€ breadboard. Ato jan€ ideale pér aplikime q&
kérkojné lidhje té shpejta dhe té thjeshta mes moduleve dhe mikrokontrolluesve, si pér
shembull lidhjet ndérmjet sensoréve dhe gargeve té kontrollit. Pérdorimi i kétyre kabllove
ndihmon né€ reduktimin e ngatérrimeve né wiring, duke e bér€ procesin e prototipimit mé
té efikas.

Mashkull-Femér (Male-to-Female):

1. Pérshkrimi: Njé skaj i kétyre kabllove ka njé pin (mashkull), ndérsa skaji tjetér ka njé
socket (femér).

2. Pérdorimi: Ky konfigurim lejon lidhjen ¢ komponentéve me pini mashkulloré me ato qé
kané konektues feméror€. Kéto kabllo jané t€ dobishme pér lidhjet e sensoréve, moduleve
dhe pajisjeve qé kérkojné njé€ lidhje mé fleksibél. Pér shembull, nése déshironi t& lidhni
njé sensor q¢ ka konektues feméroré me njé breadboard qé ka pini mashkulloré, kabllot
mashkull-femér ofrojné njé zgjidhje t€ lehté dhe efektive.

Femér-Femér (Female-to-Female):

1. Pérshkrimi: T¢ dy skajet e kétyre kabllove kané sockets feméroré, duke lejuar lidhjen e
komponentéve q€ kané pini mashkulloré.

2. Pérdorimi: K&to kabllo jané té dobishme pér situata ku éshté e nevojshme t€ lidhen dy
pajisje feméroré, si module qé kan€ konektues feméroré. Ato jan€ ideale pér zgjerimin e
kabllove ekzistuese ose pér lidhjen e sensoréve q€ kérkojné lidhje té tilla. Kjo lloj kabllo
ndihmon gjithashtu né€ krijimin e lidhjeve mé t€ pastra dhe mé té organizuara né qarqet

tuaja.
'-‘ - ‘ —
- .
E—

- e &

Figure 8 Llojet e Kabllove Jumper
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Kapitulli

3. Diagrami

Kjo skemé elektrike ilustron lidhjen e nj€ sistemi alarmi inteligjent, i cili pé€rdor njé bord Arduino Uno R3.
Komponentét kryesoré t€ pérdorur né kété sistem pérfshijn€ njé sensor ultrasonik pér matjen e distancés,
nj€ buzzer pér sinjalizim akustik, njé tastieré q€ lejon pérdoruesin t€ futé kodin pér t€ ndryshuar
fjalékalimin, si dhe pér té ndalur ose aktivizuar sistemin e alarmi., dhe rezistoré q€ pé€rdoren pér té
mbrojtur LED-at, duke rregulluar rrymén qé kalon pérmes tyre dhe duke parandaluar démtimin.

Ky kombinim i teknologjive lejon pérdoruesin t€ aktivizojé ose ndalé alarmi n€ ményré t€ thjeshté dhe
efikase, duke siguruar njé sistem alarmi t€ besueshém g€ rrit mbrojtjen e ambientit.N€ rastin kur sensorét
detektojné njé afrim, sistemi jo vet€ém qé aktivizon alarmi, por gjithashtu dé€rgon njé email njoftues dhe
ruan njé imazh pér t&¢ dokumentuar ngjarjen. Kjo zgjidhje ofron njé ndérfaqe intuitive dhe sinjale vizuale
dhe akustike pér t€ informuar p€rdoruesin mbi gjendjen e sistemit.

Figure 9 Digrami Sistemit alarmues né bazé té distancés gjat lévizjes
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3.1.1 Pérparésité e Sistemit alarmues né bazé té distancés gjat l1évizjes

Sistemi alarmues qé pérdor teknologjin€ e sensoréve ultrasoniké pér matjen e distancé€s ofron disa
pérparési té réndésishme pér mbrojtjen e ambientit dhe menaxhimin e sigurisé:

Detektim i Sakté i Lévizjes: Sensorét ultrasoniké jan€ né€ gjendje t€ matin me saktési distancén midis
tyre dhe objektit t€ afért. Kjo lejon identifikimin e intruzionit né ményré t€ sakté, duke reduktuar rrezikun
e alarmit té rremé.

Pérgjigje e Shpejté: Sistemi aktivizohet menjéheré kur njé objekt afrohet, duke garantuar njé reagim t&
shpejté dhe efikas ndaj situatave t€ rrezikshme.

Monitorim né Kohé Reale: Pérdorimi i sensoréve ultrasoniké lejon monitorimin né kohé reale té
ambientit, duke ofruar informacione té vazhdueshme pér ¢do 1€vizje qé ndodh brenda njé zone té caktuar.

Lehtési né Instalimin: Sensorét ultrasoniké jané té lehté pér t'u instaluar dhe kérkojné pak hapésiré, duke
1 bér€ ata t€ pérshtatshém pér njé gamé té gjere aplikimesh né shtépi, zyre ose ambiente té tjera.

Shkallézueshméri: Sistemi mund té zgjerohet lehtésisht pér t€ mbuluar zona t€ ndryshme, duke shtuar
mé shumé sensor€ sipas nevojés, pa rritur ndjeshém kompleksitetin e sistemit.

Funksionalitet i Pérmirésuar: Kombinimi i sensoréve me elementg té tjeré€ si buzzer, LED dhe
funksionalitetin pér dérgimin e email-eve rrit ndjeshém efikasitetin e sistemit, duke ofruar njé qasje té

ploté pér mbrojtjen.

Eficienca Energjike: Sensorét ultrasoniké konsumojné zakonisht pak energji, duke i béré€ ata té
pérshtatshém pér pérdorim té€ zgjatur, sidomos né€ ambiente ku burimet e energjisé jané t& kufizuara.

Reduktimi i Rrezigeve: Pérmes monitorimit t&€ vazhdueshém dhe njoftimeve té shpejta, ky sistem
ndihmon né parandalimin e situatave té rrezikshme, duke ofruar nj€ nivel té lart€ sigurie pér pérdoruesit.
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3.1.2 Kodi Processing

Pérshkrimi i Kodit pér Njohjen e Fytyrave dhe Kontrollin e Motorit Servo

Ky kod zhvillon nj€ sistem té integruar pér monitorimin e sigurisé qé pérdor fotografimin e fytyrave afér
sensorit, komunikimin me Arduino, dhe dérgimin e njoftimeve pérmes email-it. Ai gjithashtu ruan
imazhet e kapura n€ ményré lokale né€ laptop dhe pérfshin funksionalitetin pér ndérrimin e fjalékalimit
dhe ndalimin e alarmit pérmes fjalékalimit.

Importimi i Bibliotekave:

1. processing.video.*: Kjo librari pérdoret pér kapjen dhe pérpunimin e videove,
processing.serial.*: Kjo librari lejon komunikimin me pajisje t€ jashtme, si Arduino,
pérmes portit serial,

3. http.requests.”: Kjo librari pérdoret pér dérgimin e kérkesave HTTP, e nevojshme pér t&
dérguar njoftime (si email) népé€rmjet njé€ shérbimi té jashteém.

Inicializimi:

1. Lidhja me bordin Arduino né portin COM3 me njé baud rate prej 9600 dhe fillimi i
kapjes s¢ videos me rezolucion 640x480 pikselé.
2. Pércaktimi i madhésisé sé kanavacés dhe ngjyra e sfondit fillestar.

Cikli Kryesor:

1. Leximi i kornizés aktuale nga kamera dhe kontrollimi i statusit té alarmit dhe distancés
nga objekti.

2. Sfondi ndryshon né varési té aktivizimit t€ alarmit ose distancés s¢ ulét.

3. Vizatohet njé radar pér té treguar distancat e ndryshme dhe pozita e dotit vizatohet bazuar
né kéndin dhe distancén.

Detektoni Personin e Paautorizuar:

1. Kur distanca éshté e vogél, alarmi aktivizohet, dhe njé mesazh "INTRUDER" shfaget.
Njé foto merret dhe ruhet né njé dosje né€ laptop ¢do heré qé zbulohen zbulohen persona
té paautorizuar.

Dérgimi i Email-eve:
1. Email dérgohet automatikisht me njé njoftim kur alarmi &shté aktiv. Fotoja ¢ kapur nuk

dérgohet me email; ajo ruhet né€ disk. Email-i pérmban informacione pér ngjarjen e
intruzionit.
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Menaxhimi i Fjalékalimeve:

1. Fjalékalimi i vjetér dhe i ri shfagen né ekran dhe azhurnohen né pérputhje me t¢ dhénat
nga Arduino.

Menaxhimi i Resurseve:

1. Kur pérdoruesi ndérpret programin, t€ gjitha burimet (kamera dhe skedarét e videos)
lirohen pér t€ siguruar g€ asnjé burim t€ mos mbetet aktiv.

Vecori té Shtesé:
Vizualizimi: Nj€ dizajn grid integrohet n€ sfond pér t&€ pérmirésuar estetikén vizuale.

Mbyllja e Alarmit: Alarmi reset-tohet pas nj€ periudhe t€ caktuar nése nuk zbulohen intruzé té tjeré.

Kapja e Imazheve: Funksioni savelmage merret me ruajtjen e imazheve né nj€ dosje specifike, me
emra t€ bazuar n€ kohén e kapjes.

Intruder Alert! » lnboxx

kgikualbine@gmail.com

tome *

An intruder has been detected. A photo has been taken at the location.

. 6 Reply || ~ Forward | (@)

Figure 10 Pamja Vizuale dhe Dérgimi | njoftmit ne kohé reale
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Figure 11 Ndérrimi dhe shfagja e Password té vjetér

Shpjegimi i Detajuar i Kodit

Importimi i Bibliotekave dhe Inicializimi i Lidhjes Serial

import processing.serial.t;
import processing.video.t;
import http.requests.s;

Figure 12 Importimi i Bibliotekave dhe Inicializimi i Lidhjes Serial

Ky bllok inicializon bibliotekat dhe lidhjen seriale me bordin Arduino pér t€ dérguar dhe marré sinjale.
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Variablat pér lidhjen seriale, distancén, statusin e alarmit, dhe pér kapjen e videos.

Serial myPort;

nt distance = 0;

hoolean alarmActive = false;

float angle = 0;

float circleDiameter;

float textSizeIncrement = 0.5;

float currentTextSize = 16;

oolean intruderDetected = false;
long intruderDetectedTime = 0;

nt intruderDetectionDuration = 5000;

5tring oldPassword = "';
String newPassword = '

Capture video;
PImage currentFrame;
hoolean snapshotTaken = false;

Figure 13 Variablat Kryesore



Funksioni setup()

Ky funksion krijon hapésirén e punés dhe inicializon video kapjen dhe lidhjen seriale.

void setup() {
=ize(B800, BAO):
smooth({);
myPort = new Serial(this, "COM3", 9608);

ff Initialize video capture

video = new Capture(this, 640, 480);
video.start();

circleDiameter = min{width, height) * 0.5;
background(18, 18, 28);

Figure 14 Funksioni setup()

Funksioni draw()

Ky funksion ekzekuton njé cikél t&€ pérhershém pér t€ kapur videon dhe pér té€ zbuluar fytyrat. Shfaq
informacionin mbi distancén dhe statusin e alarmit, dhe merr masa né rast intruzioni.

woid draw() {
if (wideo.awvailable(}) {
wideo.read(};

currentFrame = wideo.get();

1

if (alarmActive || distance <= 4) {
background (10,10 ,20) ;

} else {

background (18, 16, 28);

T
noFi11();
strokeweight (1)} ;

stroke{255, @, @);

for (int i = 5; 4 <= 28; 1 += 5) {
ellipse(width/2, hedight/2, 1 = 10, 41 * 10);

}

stroke(®@, 255, @);

for (int 4 = 253 4 <= 4683 4 += 5) {
ellipse({width/2, hedight/f2, i = 10, 1 * 18);

I

float » = cos(angle) * distance * 2 + widths2;

float v = sin({angle) * distance * 2 + hedight/s2;

Fill(255);

ellipsed{x, w, 20, 28);:
textAlign{CENTER, CENTER);
textSize(1B) ;
fill(120,200,200) ;

text("Distance: " + distance + " cm", widthsf2, height - 58);



T

if {alarmActive) {

T

text("Alarm: Actiwv
if (dintruderDetected && distance <= 20)
fill(255, @, B);
textSize{currentTextsize) ;
text("INTRUDER", width/2, height/2 — 108);

e, width/2, height -

ff Update text size for animation

currentTextSize += textSizelncrement;

if (currentTextSize > 48 || currentTextSize < 16) {
textsSizeIncrement *= -1: S/ Rewverse

¥
1

if {!snapshotTaken) {
savelImage () ;
snapshotTaken =

}
else {

text("Alarm: Inact

snapshotTaken = fa

displayPasswords{);

true;

ive", widthrs2, height

lses

drawBackgroundGrid () ;

angle += 0.

al;

it {currentFrame !=
image{currentFrame, width - 320, @, 320,

T

AfF (milldis{) - dntru

T

println"

Intruder

null) {

2
i

8);

the dincrement direction

28);

240) 3

derDetectedTime >= -+dintruderDetectionDuration) {

detection duration has

void displayPasswords() {

}

textSize(24);
textAlign{LEFT, TOP);
Fill{255,
text("0ld Password:

&, B);

textSize(24);
textAlign{LEFT, TOP);

fill(e,

255, @);

text({"Mew Password:

+ oldPassword, 20,

+ newPassword, 20,

vodid drawBackgroundGrid() {

}

stroke (50,
strokeweight(l);
for {(int H

b

line(di,

for (int j

}

Tline{d,

50, 100,

50);

= 0; 1 < width; 1 += 268) {

@, i, hed

ght) ;

=0; §J < height; j += 20) {

7, width,

3);

passed.

28);

58);

Resetting intruder

Figure 15 Funksioni draw()

detection flag.");
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Funksioni serialEvent()

Ky funksion lexon t&€ dhénat nga porta seriale dhe pérdit€son variablat pér distancén dhe statusin e alarmit.

void serialEvent(Serial myPort) {

String data = myPort.readStringUntil('\n');
if (data != null) {

if (data.startsWith("0ld Password: ")) {
oldPassword = data.substring(14).trim();

} else if (data.startsWith("New Password: ")) {
newPassword = data.substring(14).trim();

} else {

String[] parts = data.trim(}.split(",");
if (parts.length »= 2) {

distance = int(parts[0]);

alarmictive = parts[l].equals("Active");

if (distance <= 40) {
intruderDetected = true;
saveImage();

} else {
intruderDetected = false;
}
intruderDetectedTime = millis();
}
}

}
}

Figure 16 Funksioni serialEvent()
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Funksioni savelmage()

Ruajmé imazhin aktual kur aktivizohet alarmi.

void saveImage() {
if (currentFrame != null} {
String filename = "snapshot_" + hour() +
currentFrame.save(filename);
println({"Saved image: " + filename);
} elze {
println("No frame available to save."};

+ minute() +

Figure 17 Funksioni savelmage()

Funksioni sendEmail()

Dérgon nj€ email me njoftimin pér intruzorin duke pérdorur njé aplikacion web té krijuar me Google
Apps Script

void sendEmail() {

string url = "https://script.google.com/macros/s/AKFycbykuIueAtIMSRY-sTIgudjaQPTkrnODCpBMrvOu-g4/dev" 3
string emailTo = "kgikualbine@gmail.com";

string subject = "Intruder Alert!";

string body = "&n +intruder has been detected. A photo has been taken at the location.";

/f Create JSON data to send
String jsonData = "{\"to\":\"" + emailTo + "\", \"subject\":\"" + subject +

.__ubody-\u:-._.uu + bOd}’ + ...I_u}u;

PostRequest post = new PostRequest{url);
post.addHeader ("Content-Type", "application/json");
post.addData(jsonData) ;

post.send();

String response = post.getContent();
if (response != null) {
println("Responze: " + response);
} else {
println{"Failed to send email.");

b

Figure 18 Funksioni sendEmail()

+ second() + ".png":
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3.2 Kodi ne Arduino

Ky kod pérmban nj€ implementim t€ nj€ sistemi t€ port€s inteligjente q€ pérdor njé ekran LCD, njé lexues
RFID, dhe njé€ servo motor.

Q¢&llimi 1 kétij sistemi €shté té identifikojé pérdoruesit pérmes kartelave RFID dhe t€ kontrollojé hapjen
dhe mbylljen e portés né€ bazé t€ njohjes s€ kartelave t€ autorizuara. Pér mé tepér, sistemi éshté i afté€ t&
interpretoj€ sinjalet nga njé burim i jashtém pér njohjen e fytyrés pér t€ hapur ose mbyllur portén.

Ky kod pérfshin pérdorimin e bibliotekave pér komunikimin me pajisje t€ ndryshme si lexuesin RFID,
ekranin LCD dhe servo motorin, duke i integruar ato n€ njé sistem t€ vet€ém pér kontrollin e portés
inteligjente.+

Né fillim té& kodit pérfshihen dy biblioteka té réndésishme: Keypad.h pér pérdorimin e tastierés (keypad)
dhe EEPROM.h pér té ruajtur fjalékalimin n€ memorie g€ t€ mos humbasé pas ristartimit.

#include <Keypad.h>
#include <EEPROM.h>
Figure 19 Librarit e Kodit

Definimet e Pinave

Kétu pércaktohen pinet pér komponentét:
¢ trigPin dhe echoPin pér sensorin ultrasonik,

e buzzerPin pér buzzer-in,
e redLedPin pér LED-in e kugq.

const int trigPin = 9;

const int echoPin = 18;
const int buzzerPin = 11;
const int redledPin = 12;

Figure 20 Definimet e Pinave
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Deklarohen disa variabla pér matjen e distancés:

duration pér kohén g€ merr pér valén ultrasonike pér t€ udhétuar dhe pér t'u kthyer,

distance pér distancén e llogaritur,

safetyDistance si distanca e sigurisé qé do pérdoret pér t€ kontrolluar nése njé objekt &shté afér.

long duration;
int distance;
int safetyDistance = 48,

Figure 21 Variablat e Distancés

Definimet e Pinave t€ 4X4 Matrix Keyboard

Kjo pjesé pércakton shtrirjen dhe pinet pér tastierén 4x4. Kjo tastieré pérmban butona nga '0'-'9"' dhe disa

karaktere t€ vecanta si'A', 'B', 'C', 'D', "*', dhe '#'. Ato lidhen me pinet e Arduino-s pérmes variablave
rowPins dhe colPins.

const byte ROWS 4;
const byte COLS = 4;

char keys[ROWS][COLS] = {
B L L L T
1'4°."5%"6" "B T,
B e Bt
tkrLet,#H

e e e M B

E . ]

}s
byte rowPins[ROWS] = {8, 7, 6, 5
byte colPins[COLS] = {4, 3, 2,
Keypad keypad = Key

;..:.

-
Ha
1.
F
D

pad({makeKeymap({keys), rowPins, colPins, ROWS, COLS);

Figure 22 Definimet e Pinave té Tastierés

39



Gjendja e Alarmit dhe Fjalékalimi

Ke&tu definohet variabla alarmActive qé€ tregon nése alarmi €shté aktiv apo jo. sequence[] éshté fjalékalimi
g€ duhet futur pér té fikur alarmi (né kété rast éshté '0408"). sequencelndex ndihmon né kontrollimin e
progresit gjaté futjes s€ fjal€kalimit.

bool alarmActive = true;

char sequence[] = {'@", '4", '@', '8'};

char oldSequence[] = {'@', '4', '@", '8'};

int sequencelndex = 8;

const int sequenceSize = sizeof(sequence) / sizeof(sequence[8]);

bool newPasswordReceived = false;

bool alarmTurneddffOnce = false;

bool objectPresent = false;

unsigned long objectPresenceStartTime = 8;

Figure 23 Gjendja e Alarmit dhe Fjalékalimi
Ndryshimi i Fjalékalimit:

Funksioni changePassword() pérdoret pér t€ ndryshuar fjalékalimin. Fillimisht, pérdoruesi duhet t& fusé
fjalékalimin e vjetér. N€se ai pé€rputhet, lejohet hyrja e fjalékalimit té ri.

Pér t€ ndryshuar fjalékalimin, ju duhet té shtypni butonin *, pastaj t€ futni fjalékalimin e vjetér, té fusni
fjalékalimin e ri dhe pérséri té shtypni *. Sistemi do t€ krahasojé€ fjalékalimin e vjetér me até t€ ruajtur dhe,

nése pérputhet, do t€ ruajé fjalékalimin e ri. N& kété ményré, fjalékalimi juaj i ri do té aktivizohet.

Pér t€ aktivizuar ose gaktivizuar alarmin, ju mund té shtypni #. Kjo do ta béjé alarmin aktiv ose inaktiv,
varésisht nga gjendja e tij aktuale.
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void changePassword() w
char entered0ldPassword[sequenceSize];
int entered0ldPasswordIndex = @;

Serial.println("Enter old password:™);
while (true) {
char key = keypad.getKey();
if (key != NO_KEY) {
if (isdigit(key)) {
entered0ldPassword[entered0ldPasswordIndex++] = key;
Serial.print(™*");

¥
if (entered0ldPasswordIndex == sequenceSize) {
bool oldPasswordCorrect = true;
for (int 1 = B; i1 < sequenceSize; i++) {
if (entered0ldPassword[i] != oldSequence[i]) {
oldPasswordCorrect = false;
break;
¥
}
if (oldPasswordCorrect) {
Serial.printin();
Serial.println(™0ld password accepted. Enter new password:");
entered0ldPasswordIndex = 8;
break;
} else {
Serial.println();
Serial.println(”Incorrect old password. Enter old password:");
enteredfldPasswordIndex = 8;
delay(1828);
Serial.println(”Enter old password:");
}
b

}
b

char newSequence[sequenceSize];
int newSequencelndex = @;
while (true) {
char key = keypad.getkey();
if (key != NO KEY) {
if (isdigit(key)) {
newSequence[newSequencelndex++] = key;
Serial.print(™*");
}
if (newSequenceIndex == sequenceSize) {
for (int 1 = 8; 1 ¢ newSequenceIndex; i++) {
sequence[i] = newSequence[i];
}
for (int 1 = 8; 1 < seguenceSize; ++i) {
EEPROM.write(i, sequence[i]);
}
Serial.println();
Serial.println("Password changed successfully.");
alarmActive = true;
seguencelndex = 8;
break;

Figure 24 Ndryshimi | Fjalékalimit



Funksioni setup():

Né funksionin setup(), béhet inicializimi i pinave té lidhura me sensorin ultrasonik, buzzer-in dhe LED-in,
dhe fillon komunikimi serial pér monitorim.

void setup() {
pinMode (trigPin, OUTPUT);
pinMode(echoPin, INPUT);

pinMode (buzzerPin, OUTPUT);
pinMode(redlLedPin, OUTPUT);

Serial.begin(9688);

Figure 25 Funksioni setup()
Funksioni loop():
Kjo éshté pjesa kryesore e kodit qé ekzekutohet né ményré t€ pérséritur. Funksionet kryesore jané:
a. Matja e distancés me sensorin ultrasonik:
Kjo pjesé dérgon nj€ impuls pér t€ matur distancén midis sensorit dhe objektit.
void loop() {

digitalWrite(trigPin, LOW);

delayMicroseconds(2);

digitalWrite(trigPin, HIGH);

delayMicroseconds(18);

digitalWrite(trigPin, LOW);

duration = pulseIn(echoPin, HIGH);
distance = duration * 9.834 / 2:

Figure 26 Matja e Distancés me sensorin ultrasonik
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b.

Nése distanca €sht€ mé e vogél se safetyDistance, dhe alarmi €shté aktiv, atéheré ndizet buzzer-i dhe

Kontrollimi i distancés:

LED-i.

Serial.print{distance);

Serial.print(","};

Serial.print(alarmActive ? "Active” : "Inactive");
Serial.println();

if (distance <= safetyDistance && alarmActive) {

g

if (lobjectPresent) {
objectPresenceStartTime = millis();
objectPresent = true;

if (millis{) - objectPresenceStartTime >= 50@8) {
tone(buzzerPin, 166@);
digitalWrite(redLedPin, HIGH);

'

else {

objectPresent = false;

objectPresenceStartTime = 8;

Figure 27 Kontrollimi | Distancés

c. Kontrollimi i Fjalékalimit me tastieré:

Kjo pjesé kontrollon futjen e fjalékalimit me tastierén. Nése pé€rdoruesi fut fjalékalimin e sakt&, alarmi

ndalet, alarmi mund t€ aktivizohet duke shtypur #. Ky buton vetém e aktivizon ose e ¢aktivizon alarmin

char key = keypad.getkKey();
if (key != NO_KEY) {

if (key == sequence[sequencelndex]) {
sequenceIndex++;
if (seguencelndex == sequenceSize) {

alarmActive = false;
alarmTurned0ffOnce = true;
sequencelndex = 8;
digitalWrite(redLedPin, LOW);
noTene(buzzerPin);

3

} else {
sequencelndex = 8;

if (key == '#' && (!alarméActive || alarmTurnedOffOnce)) {
alarmActive = true;
sequencelndex = 8;
alarmTurnedCiffOnce = false;

Figure 28 Kontrollimi | Fjalékalimit me tastieré
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d. Ndryshimi i fjalékalimit:

Nése shtypet butoni *, mund t€ ndryshohet fjalékalimi. Kodi kontrollon n€se fjalékalimi i vjetér Eshté
futur si¢ duhet dhe mé pas lejon ndryshimin e fjalé€kalimit.

if (key == "*") {
for (int 1 = 8; i < sequenceSize; i++) {
oldSequence[i] = sequence[i];
¥
changePassword();
Serial.print("0ld Password: ");
for (int 1 = 8; i < sequenceSize; i++) {
Serial.print(oldSequence[i]);
¥
serial.println();
Serial.print("New Password: ");
for (int i = 8; i < sequenceSize; i++) {
Serial.print(sequence[i]);
¥
Serial.println();
i)

}
while (Serial.available() > 8) {
char receivedChar = Serial.read();
if (receivedChar == "#') {
newPasswordReceived = true;
sequencelndex = 8;
} else if (newPasswordReceived && isDigit({receivedChar)) {
sequence[sequenceIndex++] = receivedChar;
1
}
delay(188);
¥

Figure 29 Ndryshimi | Fjalékalimit



3.3.1 Konkluzion pér Sistemin alarmues né bazé té distancés gjat l1évizjes

Ky sistem alarmues i bazuar né matjen e distancés ofron njé zgjidhje efektive pér mbrojtjen dhe
monitorimin e hapésirave. Duke pérdorur nj€ sensor ultrasonik, ai identifikon praniné e objekteve brenda
njé distance té caktuar dhe aktivizon alarmin kur kjo distancé €shté e ulét, duke e b&ré sistemin té veprojé
si njé barrieré mbrojtése ndaj intruzionit.

Pikat Kryesore té Sistem:

Siguria e Larté: Identifikimi i objekteve té aférta garanton mbrojtje t&€ menjéhershme, duke
parandaluar situatat e rrezikshme.

Fleksibilitet: Sistemi lejon rregullimin e distancave té sigurta sipas nevojave t€ pérdoruesit, duke
e béré€ até t€ pérshtatshém pér ambiente t€ ndryshme.

Lehtésia e Pérdorimit: Kontrolli i thjeshté pérmes nj€ tastiere ofron mundésing pér t&
menaxhuar fjal€kalimet dhe pér t€ aktivizuar ose ¢aktivizuar alarmin lehtésisht.

Reagimi i Shpejté: Aktivizimi i alarmeve pér objektet q€ shfagen brenda distancés sé
paracaktuar siguron njé reagim t€ shpejté ndaj kércé€nimeve.

Sfidat dhe Mundésité pér Pérmirésim:
Korrigjimi i Alarmimeve té Kota: Sensorét mund t€ jené té ndjeshém ndaj 1€vizjeve té vogla
ose kushteve t& jashtme. Kalibrimi i sakté &sht€ i nevojshém pér t€ minimizuar alarmet e

panevojshme.

Integrimi me Teknologji té Tjera: Mundésia e lidhjes me kamera ose sensor€ té tjeré do té
forconte sistemin, duke ofruar njé qasje mé gjithépérfshirése né siguring.

Né pérfundim, ky sistem alarmues ofron njé zgjidhje inovative dhe t€ besueshme pé€r monitorimin e

sigurisé, duke rritur ndjesh€ém mbrojtjen e hapésirave. Implementimi i tij mund té ofrojé getési dhe siguri
pér pérdoruesit, duke krijuar njé ambient mé t€ sigurt.
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4. Pérkufizimet e punimit

Pérgatitja e kétij punimi éshté sfiduar nga mungesa e literaturés né fushén e sistemeve t€ aksesit
inteligjent dhe teknologjive t€ siguris€, sidomos né kontekstin e njohjes s€ fytyrés dhe avancimeve té tjera
teknologjike. Informacionet thelb&sore pér njé€ kuptim té thell€ t€ kétyre temave shpesh jané t€ pakta né
burimet lokale.

Kufizimi i informacionit, i shkaktuar nga politikat e konfidencialitetit t€ kompanive q€ ofrojné pajisje dhe
shérbime pér kéto sisteme, ka béré t€ véshtiré mbledhjen e t€ dhénave t€ detajuara dhe té besueshme. Pér
té garantuar njé analiz€ té ploté dhe té géndrueshme, kam fokusuar vémendjen time n€ burime t€ njohura
shkencore dhe t€ dhéna t€ disponueshme globalisht. Kjo qasje ka ndihmuar né tejkalimin e barrierave
informative dhe né ofrimin e nj€ pasqyre t€ qart€ mbi zhvillimet dhe sfidat né kété fushé.
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5. Pérfundim

Né pérfundim, ky punim paraqget njé zgjidhje inovative pér menaxhimin e sigurisé népérmjet njé sistemi
té avancuar alarmi q€ pérdor sensoré, buzzeré dhe tastiera. Projekti éshté dizajnuar pér t€ ofruar njé nivel
té larté sigurie duke identifikuar dhe reaguar ndaj aktiviteteve t€ papérshtatshme né kohé reale, duke
eliminuar késhtu vonesat q€ mund t€ ndodhin gjaté kontrollit t€ aksesit.

Sistemi i propozuar kombinohet me komponent€ t& ndryshém si sensorét ultrasoniké pé€r matjen e
distancés, buzzerét pér alarmim dhe tastierat pér futjen e fjalékalimeve, duke siguruar njé ményré efikase
dhe té Ieht€ pér t'u operuar. Ky integrim i teknologjive ofron njé ndérfage té qarté dhe intuitive, duke
lejuar pérdoruesit t€ menaxhojné alarmin dhe té kontrollojné aksesin n€ ményré té thjeshté.

Implementimi i algoritmeve pér verifikimin e fjalékalimeve dhe aktivizimin e alarmit garanton njé
mbrojtje té besueshme pér ambientet e ndjeshme. Kjo zgjidhje jo vetém g€ rrit siguriné, por gjithashtu
optimizon efikasitetin e menaxhimit t€ hyrjeve dhe mund t€ adaptohet pér pérdorim né njé gamé t& gjeré
aplikacionesh.

Ky punim kontribuon n€ avancimin e teknologjive té siguris€ duke ofruar njé model té plot€ dhe té testuar
pér sistemet e alarmit, duke u siguruar g€ ambientet t€ jen€ t€ mbrojtura dhe t€ monitoruara vazhdimisht.
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6. Rekomandime

Ky projekt ofron njé bazé t&€ fort€ pér pérmirésimin e sistemeve té sigurisé né ambiente t€ ndjeshme si
banka, spitale, institucione geveritare dhe biznese q€ kérkojné nivele té larta sigurie. Me nj€ analiz€ té
kujdesshme t€ pérparésive dhe kufizimeve té kétij sistemi, kontribuojmé né zhvillimin e teknologjive té
siguris€ q¢ jané mé efikase dhe t&€ besueshme.

Punimi i késaj diplome shérben si njé mjet pér t€ rritur ndérgjegjésimin e pérdoruesve mbi pérfitimet dhe
sfidat e teknologjive té€ reja té sigurisé. Kéto teknologji, kur pé€rdoren n€ ményré etike dhe té pérgjegjshme,
mund t€ rrisin ndjeshém siguriné dhe funksionalitetin e sistemeve t€ sigurisé€ né njé gamé té gjeré
aplikimesh dhe ambientesh.

Né pérfundim, ky projekt jo vetém qé ofron njé model praktik pér sistemet e avancuara té sigurisé, por

gjithashtu hap mundési pér hulumtime t€ métejshme né kété fushé, duke kontribuar n€ inovacionin e
vazhdueshém dhe pérmir€simin e standardeve t€ siguris€ pér t€ gjithé.
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